(19) 



J 



Europaisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europeen des brevets 



I 



(11) 



EP1 108 637 A1 



(12) 



DEMANDE DE BREVET EUROPEEN 



(43) 


Date de publication: 


(51) Intci7: B62D 1/10, B62D 1/16 




20.06.2001 Bulletin 2001/25 








(22) 


Date de depot: 12.12.2000 




(84) 


Etats contractants designes: 


(72) Inventeur: Hallet, Michel 




AT BE CH CY DE DK ES Fl PR GB GR IE IT LI LU 


14320 Clinchamps/Orne (PR) 




MC NL PT SE TR 






Etats d'extension designes: 


(74) Mandataire: Texier, Christian et al 




AL LT LV MK RO SI 


Cabinet Regimbeau, 






20, rue de Chazelles 


(30) 


Priorlte: 14.12.1999 PR 9915739 


75847 Paris Cedex 17 (PR) 


(71) 


Demandeur: SC2N 






78180 Montigny-le-Bretonneux (PR) 





(54) Ensemble pour haut de colonne de direction de vehicules automobiles 



(57) La presente invention concerne un ensemble 
pour haut de colonne de direction de vehicules automo- 
biles, caracterise par le fait qu'il comprend : un module 
(100) destine a etre rapporte et fixe sur le haut d'une 
colonne de direction (300), comportant differents orga- 
nes (1 02, 1 04, 1 06, 1 08, 1 20) de commande de fonction 
et/ou de mise en oeuvre de fonction, et un moyen (130, 
140, 150) apte a verrouiller temporairement I'un au 
moins de ces organes (120), susceptible de rotation 



autourde I'axe (O-O) de I'arbre de direction (200), dans 
une position angulaire determinee, et des moyens (41 0) 
aptes a verrouiller I'arbre de direction (200) et la colonne 
de direction (300) dans une position angulaire determi- 
nee qui coincide avec celle dudit module (100), avant 
mise en place de celui-ci, et a liberer automatiquement 
les moyens de verrouillage (410) de I'arbre (200) par 
rapport a la colonne (300) lors de la mise en place du 
module (100). 
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Description 

[0001] La presente invention concerne le domaine 
des ensembles pour haut de colonne de direction de ve- 

hicule autonnobile. 

[0002] On connaTt de nonnbreux ensennbles destines 
a equiper le haut de colonnes de direction de veliicules 
automobiles. 

[0003] De nos jours ces ensembles comprennent ge- 
neralement des moyens de commutations electriques, 
pour la commande de fonctions diverses, telles que la 
mise en service des moyens d'eclairage et de signali- 
sation lumineuse ou sonore, la mise en service et le re- 
glage d'autoradio et d'ordinateurs de bord, la comman- 
de de commutation sur des boites automatisees de 
changement de vitesses, etc., et des accessoires di- 
vers pour la mise en oeuvre de fonctions, tels que des 
ensembles de protection a base de coussin gonfiable. 
Certains de ces moyens et/ou accessoires, tels que les 
moyens de commutation pour la commande des fonc- 
tions d'eclairage ou de signalisation lumineuse, sont 
places ou fixes generalement sur la colonne fixe. 
D'autres, tels que les accessoires de protection, sont 
plutot places et fixes sur le volant lui meme susceptible 
de rotation. 

[0004] Cela conduit a des structures d'ensembles 
pour haut de colonne, particulierement complexes, dont 
la mise en place est ainsi rendue particulierement deli- 
cate, que ce soit pour une operation de premiere pose, 
en usine, ou lors d'operations de maintenance ulterieu- 
res. 

[0005] Cette mise en place est notamment rendue de- 
licate en raison de la presence necessaire dans ces en- 
sembles, d'un contacteur rotatif electrique destine a as- 
surer des liaisons electriques entre la colonne de direc- 
tion fixe et le volant rotatif, par exemple pour I'alimenta- 
tion et la mise en oeuvre d'un coussin gonfiable solidaire 
du volant partransmission d'un signal electrique, a partir 
de la colonne vers le volant, ou inversement pour la 
transmission d'un signal a partir du volant vers la colon- 
ne, par exemple pour la commande d'un avertisseur so- 
nore a partir d'un interrupteur place sur le volant. 
[0006] Plus precisement encore, la plupart des con- 
tacteurs rotatifs proposes de nos jours sont formes de 
deux elements de boTtier susceptibles de rotation rela- 
tive, solidarises respectivement a la colonne et au vo- 
lant, et d'un ruban souple comprenant plusieurs pistes 
electriquement conductrices et place entre les deux ele- 
ments p recites. 

[0007] Or de tels contacteurs rotatifs doivent impera- 
tivement etre installes dans une position relative identi- 
fiee et precise definie entre les deux elements de boitier, 
laquelle position relative identifiee et precise doit cor- 
respondre a celle de I'arbre de direction et des roues au 
moment du montage. Ainsi generalement le construc- 
teur precede a un montage en position point milieu du 
contacteur rotatif et des roues du vehicule. Si cette con- 
dition n'est pas respectee, le contacteur rotatif risque 



d'etre deteriore par rupture du ruban souple, lors de la 
rotation ulterieure du volant. 

[0008] L'homme de I'art bien conscient de ce proble- 
me a propose diverses solutions pour tenter d'eliminer 
5 cette difficulte. En particulier il a ete propose diverses 
solutions pour imposer une livraison du contacteur ro- 
tatif verrouille dans une position identifiee « point milieu 
», avec deverrouillage automatique ou semi-automati- 
que lors de la mise en place du contacteur. 
[0009] Cependant en pratique, aucune des solutions 
jusqu'ici proposees, ne donne pleinement satisfaction. 
[0010] La presente invention a maintenant pour but 
de proposer de nouveaux moyens congus pour faciliter 
le montage des ensembles de haut de colonne de di- 
rection sur vehicule automobile. 
[001 1 ] Ce but est atteint dans le cadre de la presente 
invention, grace a un ensemble pour haut de colonne 
de direction comprenant : 

un module destine a etre rapporte et fixe sur le haut 
d'une colonne de direction, comportant differents 
organes de commande de fonctions et/ou de mise 
en oeuvre de fonctions, et un moyen apte a ver- 
rouiller temporairement I'un au moins de ces orga- 
nes, susceptible de rotation autour de I'axe de I'ar- 
bre de direction, dans une position angulaire deter- 
minee, et 

des moyens aptes a verrouiller I'arbre de direction 
et la colonne de direction dans une position angu- 
laire determinee qui coincide avec celle dudit mo- 
dule, avant mise en place de celui-ci, et a liberer 
automatiquement les moyens de verrouillage arbre/ 
colonne, lors de la mise en place du module. 

[0012] Selon un mode de realisation preferentiel con- 
forme a la presente invention, les moyens deverrouilla- 
ge arbre/colonne comprennent un verrou susceptible de 
translation entre la colonne et I'arbre de direction, ledit 
verrou etant sollicite par un moyen elastique vers une 
position de verrouillage dans laquelle il est en prise avec 
la colonne et I'arbre de direction, pour interdire leur ro- 
tation relative, et le verrou etant adapte pour etre depla- 
ce, lors de la mise en place du module, pour liberer alors 
I'un au moins de la colonne et/ou de I'arbre de direction, 
pour autoriser ainsi leur libre rotation relative. 
[0013] Selon une autre caracteristique avantageuse 
de la presente invention, les moyens assurant le dever- 
rouillage du module correspondent aux moyens assu- 
rant la fixation du module sur le haut de la colonne de 
direction. 

[0014] Ainsi le module est egalement deverrouille 
automatiquement lors de sa mise en place sur le haut 
de colonne. 

[0015] D'autres caracteristiques, buts et avantages 
de la presente invention, apparattront a la lecture de la 
description detail lee qui va suivre, et en regard des des- 
sins annexes, donnes a titre d'exemple non limitatif, et 
sur lesquels : 
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la figure 1 represente unevueschematique en cou- 
pe axiale longitudinale, d'un dispositif conforme a 
la presente invention, 

la figure 2 represente une vue partielle a echelle 

agrandie, salon un plan de coupe axial longitudinal, 
de ce dispositif, avant mise en place du nnodule sur 
le haut de colonne, 

la figure 3 represente une vue similaire en coupe 
transversale, au niveau du verrou du liaut de colon- 
ne, selon leplan de coupe Ill-Ill identifie sur la figure 
2, 

la figure 4 represente une vue sinnilaire a la figure 

2, apres mise en place du nnodule, 

la figure 5 represente une vue sinnilaire a la figure 

3, apres nnise en place du nnodule, 

la figure 6 represente une vue schennatique en 
perspective d'un sous ensennble du nnodule confor- 
me a la presente invention, comportant des moyens 
de verrouillage, dans leur position verrouillee, de li- 
vraison avant montage, 

la figure 7 represente une vue eclatee partielle des 
memes moyens, et 

la figure 8 represente une autre vue schematique 
en perspective duditsous ensemble du module, en 
position deverrouillee, apres sa mise en place sur 
la colonne de direction. 

[0016] Sur les figures annexees, on a reference 1 00 
un module destine a equiper le haut d'une colonne de 
direction, 200 I'arbre de direction, 300 la colonne qui 
I'entoure, et 400 les moyens aptes a assurer un ver- 
rouillage en rotation de I'arbre 200 par rapport a la co- 
lonne 300, avant mise en place du module 100. 
[0017] Comme on I'a indique precedemment les 
moyens 400 ont pour fonction de verrouiller I'arbre de 
direction 200 et la colonne de direction 300 dans une 
position angulaire determinee qui coincide avec celle de 
livraison du module 100, avant mise en place de celui- 
ci, et de liberer automatiquement I'arbre 200 par rapport 
a la colonne 300, lors de la mise en place du module 
100. 

[0018] Selon le mode de realisation preferentiel illus- 
tre sur les figures annexees, les moyens de verrouillage 
400 comprennent un verrou annulaire 41 0 intercale en- 
tre I'arbre 200 et la colonne 300, au voisinage de I'ex- 
tremite superieure de celle-ci. 

[0019] Le verrou 410 est susceptible de coulisser 
axialement, c'est a dire parallelement a I'axe O-O de I'ar- 
bre 200. 

[0020] Le verrou 41 0 est sollicite par un ressort 450 
vers une position illustree sur les figures 2 et 3 dans 
laquelle le verrou 41 0 est en prise a la fois avec I'arbre 
200 et avec la colonne 300. 

[0021] A cette fin selon le mode de realisation illustre 
sur les figures annexees, I'arbre 200, est muni sur une 
partie de sa longueur, au niveau de son extremite supe- 
rieure, de cannelures ou stries longitudinales 210, re- 
parties sur sa peripherie, et le verrou 41 0 est muni, sur 



sa peripherie interne, de stries complementaires 412. 
[0022] Par ailleurs la colonne 300 est munie sur sa 
peripherie interne de deux ergots en saillie 310,312 dia- 
metralement opposes et le verrou 410 est muni sur sa 
5 peripherie externe de deux gorges complementaires 
420, 422. 

[0023] Bien entendu les stries 210/412 et les ergots 
31 0, 31 2 et gorges 420, 422 peuvent etre remplaces par 
tous moyens equivalents. Ainsi par exemple on peut 

10 remplacer les stries 210/412 par une serie d'ergots et 
de gorges complementaires repartis autour de I'axe de 
rotation de I'arbre 200 respectivement sur la surface ex- 
terne de celui-ci et sur la surface interne du verrou 400, 
tandis que les deux ergots 31 0, 312 et gorges 420, 422 

15 peuvent etre remplaces par un nombre differents de 
moyens similaires ou encore par des stries complemen- 
taires. 

[0024] Selon le mode de realisation illustre sur les fi- 
gures annexees, le ressort 450 est place entre un de- 

20 crochement 220 fonne sur I'arbre 200 et dirige vers I'ex- 
tremite llbre de I'arbre 200 et une face 402 du verrou 
400 orthogonale a I'axe O-O et dirigee vers le bas de la 
colonne 300. Plus precisement encore le ressort 450 est 
place entre deux decrochements 220, 222 de I'arbre 200 

25 pour limiter I'elongation du ressort 450 et par conse- 
quent le deplacement du verrou 400. 
[0025] La position de repos du verrou 41 0, en position 
de livraison, estdefinie par le ressort 450, lorsque celui- 
ci vient en appui sur le decrochement 222. Dans cette 

30 position, la face 402 precitee du verrou 410 coincide 
avec le plan du decrochement 222. 
[0026] Par ailleurs, le module et/ou le volant 110 qui 
lui est lie (11 s'agit du volant 110 selon le mode de reali- 
sation illustre sur les figures annexees) comprend une 

35 jupe 1 1 2 adaptee pour penetrer dans I'espace defini en- 
tre I'arbre 200 et la colonne 300 af in de pousser le verrou 
410 a rencontre de la sollicitation du ressort 450, lors 
de la mise en place du module 100. 
[0027] On notera que la jupe 112 precitee comporte 

40 de preference, sur sa surface interne, des stries longi- 
tudinales 114 complementaires des stries 210 prevues 
sur I'arbre 200. 

[0028] Plus precisement encore, la longueur de la ju- 
pe est adaptee de telle sorte qu'apres mise en place du 
45 module 100 sur le haut de la colonne, le verrou 410 
echappe aux stries 21 0 de I'arbre 200 et/ou aux ergots 
310, 312 de la colonne 300 afin de liberer a la rotation 
I'arbre 200. 

[0029] Selon le mode de realisation illustre sur les fi- 
50 gures 1 a 5 annexees, il est ainsi prevu de liberer le ver- 
rou 41 0 par rapport aux stries 21 0 de I'arbre 200. 
[0030] Gependant, selon une variante de realisation 
preferentielle de I'invention, les positions longitudinales 
des ergots 31 0, 31 2 et des stries 21 0 sont adaptees de 
55 telle sorte qu'au contraire lors du deplacement du verrou 
41 0, sous I'effet de la sollicitation de la jupe 112, le ver- 
rou 410 soit libere par rapport aux ergots 310, 312. 
[0031 ] Ainsi , le verrou 41 0 reste lie au volant 1 1 0 et a 
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I'arbre 200. Et Ton evite ainsi toute friction entre les cou- 
ples d'elements ressort 450/verrrou 410 ou verrou 
410/volant 110. 

[0032] Bien entendu, rinvention n'est pas limitee aux 

moyens de realisation particuliers illustres sur les figu- 
res annexees pour definir la liaison entre le moyeu du 
volant 110 et I'arbre 200. 

[0033] Selon le mode de realisation lllustre sur les fi- 
gures annexees, le volant 1 1 0 est pourvu d'une structu- 
re femelle constituee de la jupe 11 2 apte a entourer I'ex- 
trennite striee de I'arbre 200. Ainsi en variante on peut 
prevoir au contraire sur le nnoyeu du volant 11 0, un axe 
male strie longitudinalement apte a penetrer dans un 
alesage strie complementaire forme sur I'extremite de 
I'arbre 200. 

[0034] Le module 100, et en particulier le moyen de 
verrouillage prevu sur celui-ci pour immobiliser le mo- 
dule 100 dans une position angulaire predeterminee, a 
la livraison, peuvent I'objet de nombreuses variantes de 
realisation. 

[0035] Selon une variante preferentielle de inven- 
tion, ces moyens de verrouillage sont conformes a ceux 
definis dans la demande de brevet FR 99 07670 depo- 
see le 17 juin 1999. 

[0036] En I'espece de tels moyens de verrouillage 

sont places sur un contacteur electrique rotatif 120. 
[0037] Ce contacteur electrique tournant 120 com- 
prend deux ensembles de boTtier 1 22, 1 24 susceptibles 
de rotation relative autour de I'axe O-O et un element 
conducteur electrique souple, classique en sol (non re- 
presente sur les figures annexees) dispose entre les 
deux ensembles 122, 124. 

[0038] L'un 1 22 de ces deux ensembles de boTtier est 
adapte pour etre lie a rotation avec le moyeu du volant 
110. Pour cela, il est prevu des structures dissymetri- 
ques de revolution et complementaires a la fois sur le 
moyeu du volant 1 1 0 et sur ledit element 1 22, ou encore 
un element lie a rotation avec ce dernier. 
[0039] L'autre ensemble de boTtier 1 24 est au contrai- 
re prevu pour etre lie a I'extremite superieure de la co- 
lonne 300. 

[0040] Le contacteur rotatif 120 comprend en outre 
des moyens 1 30 de fixation de I'ensemble de bottler 1 24 
sur le site d'utilisation et des moyens 1 40 formant cache 
aptes a interdire I'acces aux moyens de fixation 1 30 tant 
que le contacteur n'est pas place dans une position con- 
trolee predeterminee retenue pour la livraison, laquelle 
position controlee predeterminee coincide, comme on 
I'a evoque precedemment, avec la position verrouillee 
de livraison de I'arbre 200 par rapport a la colonne 300. 
[0041] Plus precisement encore, dans le cadre du 
mode de realisation preferentiel conforme a la presente 
invention, les moyens 140 formant cache comprennent 
un masque sollicite vers une position de recouvrement 
du moyen de fixation 130, et le masque 140 comprend 
au moins un element de verrouillage 142 congu pour 
venir en appui avec un moyen formant ecran 150 lie a 
I'element de boitier 1 22, tant que le contacteur n'est pas 



dans ladite position controlee predeterminee. Ainsi, 
I'ecran 140 interdittout deplacement du masque 140 en 
dehors de sa position de recouvrement tant que le con- 
tacteur n'est pas place dans ladite position controlee 

5 predeterminee. 

[0042] Cependant, I'element de verrouillage 142 pre- 
vu sur le masque 1 40 est escamotable dans les moyens 
formant ecran 150, dans un alesage 152 de celui-ci, 
lorsque le contacteur electrique est au contraire dans 

10 une position controlee predeterminee de livraison, pour 
libereralors le masque 140 etautoriser un deplacement 
de celui-ci en dehors de sa position de recouvrement. 
[0043] Le moyen de fixation 130 comprend de prefe- 
rence au moins une vis disposee transversalement a 

15 I'axe de rotation O-O du contacteur. 

[0044] Le masque 1 40 est avantageusement guide a 
deplacement parallelement a I'axe de rotation O-O du 
contacteur. 

[0045] Comme on le volt sur les figures annexees, de 
20 preference, le masque 140 comporte une patte 144 de 
manoeuvre manuelle qui s'etend transversalement a 
I'axe de rotation O-O. 

[0046] L'ecran 150 est avantageusement forme d'un 
index ou palette guide a deplacement sur I'ensemble de 

25 boTtier 124. Plus precisement encore, de preference, 
l'ecran 1 50 est monte a rotation su r Tensembie de boTtier 
124, par I'intermediaire de structures 154, autour d'un 
axe parallele a I'axe de I'alesage 152 recevant le doigt 
de verrouillage 1 42, et l'ecran 1 50 comporte par ailleurs 

30 un pion 156 congu pour etre engage dans une gorge 
spiralee 123 de I'ensemble de boTtier 122. Ainsi, l'ecran 
150 est monte a pivotement sur I'ensemble 124 autour 
d'un axe excentre par rapport au pion 156 engage dans 
la gorge spiralee 123. 

35 [0047] Comme on levoit sur la figure 6, lorsque la vis 
130 est placee en saillie, sa tete 132 est placee en re- 
gard du masque 140 et interdit ainsi le deplacement du 
masque 140 vers la position dite de recouvrement. 
[0048] Cette position correspond a celle de livraison 

40 dans laquelle le doigt de verrouillage 142 est place dans 
I'alesage 1 52 de l'ecran 1 50 pour interdire tout deplace- 
ment relatif a rotation entre les deux ensembles 122, 
124. 

[0049] De preference, cette position correspond a 
45 une position point milieu du contacteur electrique rotatif. 
[0050] En revanche, lorsque la vis 132 estvissee, elle 
libere le masque 140 qui lui-meme libere l'ecran 150 
pour autoriser une libre rotation entre les deux ensem- 
bles de boTtier 122, 124, comme illustre sur la figure 8. 
50 [0051] On pourra se referer utilement au descriptif 
complet donne dans la demande de brevet anterieure 
FR 99 07670 du 1 7 juin 1 999 pour bien comprendre le 
detail de la structure et du fonctionnement du contacteur 
electrique rotatif ainsi forme, et en particulier de ces 
55 nioyens de verrouillage. 

[0052] Les moyens de reception de la vis de fixation 
130, prevus sur la colonne 300 peut faire I'objet de di- 
verses variantes de realisation. 
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[0053] Selon la variante schematisee sur les figures 
3 et 5, les moyens 320 prevus sur rextremite de la co- 
lonne 300 pour immobiliser Telement 1 24 de contacteur 
comprennent, d'une part un ergot 322 en saillie sur la 
surface exterieure de la colonne 300 pour assurer un 
indexage angulaire entre la colonne 300 et Tensemble 
de boTtier 124, et d'autre part un berceau ou console 
324 sensiblement diametralement oppose par rapport a 
I'ergot 322 et possedant un alesage 326 globalement 
transversal a I'axe O-O et adapte i pour recevoir la vis 
130. 

[0054] Dans le cadre de la presente invention, le mo- 
dule 1 00 se presente sous la forme d'un ensemble uni- 
taire qui regroupe sous forme d'une prestation complete 
I'ensemble des moyens de commande, notamment les 
moyens de commutation electrique references 102, 
1 04, 1 06 pour assurer la commande de mise en service 
des moyens d'eclairage et de signalisation lumineux ou 
sonores, la mise en service et le reglage d'autoradios 
etd'ordinateursdebord, etc., le volant 110 etie module 
de coussin gonflant de securite 108. 
[0055] Par ailleurs de preference dans le cadre de I'in- 
vention, le module unitaire 100 constituant une presta- 
tion complete incorpore egalement les coquilles d'ha- 
billage du module. 

[0056] Ainsi, la presente invention offre de nombreux 
avantages par rapport a la technique anterieure. 
[0057] Elle permet aux constructeurs automobiles de 
simplifier ces approvisionnements et references, puis- 
qu'elle regroupe sous forme d'un module unitaire un 
grand nombre de moyens de commande. 
[0058] Par ailleurs, comme on le precisera par la sui- 
te, la livraison d'un module complet unitaire 100 permet 
de garantir la mise en place, notamment du contacteur 
rotatif 120 dans une position compatible avec celle de 
I'arbre 200 par rapport a la colonne 300. 
[0059] Le moyeu 111 du volant, comportant la jupe 
112 precitee, est relie au corps de volant 110 propre- 
ment dit par tout moyen approprie. Ainsi, le moyeu 111 
peut etre surmoule sur le corps de volant 1 1 0, ou inver- 
sement, emmanche a force, moule de maniere mono- 
bloc avec le corps de volant, etc... 
[0060] Dans les structures classiques, le volant 110 
est guide a rotation autour de I'axe O-O a I'alde d'un 
roulement solidaire de la colonne 300. 
[0061] Au contraire, dans le cadre de invention, de 
preference le volant 110 est guide a rotation autour de 
I'axe O-O a I'aide d'un roulement 116 intercale sur le 
moyeu 111 entre le volant 110 et le support des com- 
mandes 102, 104, 106. 

[0062] Le roulement 1 1 6 est ainsi immobilise de pre- 
ference entre un decrochement prevu sur le moyeu 1 1 1 
et un ecrou 118 rajoute surce moyeu 111 . Ainsi, I'ecrou 
118 permet d'effectuer I'assemblage du volant 110 sur 
le module 100. 

[0063] Le cas echeant, on peut prevoir sur le moyeu 
111 des stries 114 dissymetriques de revolution, com- 
plementaires des stries homologues 210 prevus sur 



rextremite de I'arbre 200, afin d'imposer une position 
unique de montage entre le module 1 00 et I'arbre 200. 
[0064] L'homme de I'art comprendra a la lecture de la 
description qui precede que la presente invention per- 
5 met de livrer I'arbre 200 verrouillant en rotation par rap- 
port a la colonne 300 a I'aide du verrou 41 0. De meme, 
le module 1 00 est livre dans une position angulaire pre- 
determinee identique a celle de I'arbre 200 et verrouillee 
a I'aide de la chame de moyens composes par la vis 
130, le masque 140 et I'ecran 150. 
[0065] Les positions verrouillees tant de I'arbre 200 
par rapport a la colonne 300 que du module 1 00 corres- 
pondent de preference a des positions point milieu, 
c'est-a-dire roues droites paralleles a I'axe longitudinal 
du vehicule. 

[0066] Lors du montage du module 1 00 sur la colonne 
300, I'arbre 200 est automatiquement deverrouille, le 
verrou 41 0 etant repousse par la jupe 1 12. 
[0067] Le module 1 00 quant a lui reste verrou ille tant 
que la vis de fixation 1 30 n'est pas vissee sur la console 
320. 

[0068] Par ailleurs, pour demonter le module aux 
deux colonnes 1 00, il est necessaire de placer le volant 
110 et le contacteur rotatif 120 en position de controle 
predetermine, qui coincide de preference a la position 
point milieu, pour placer I'alesage 152 de I'ecran 150 en 
regard du doigt de verrouillage 142 afin de pouvoir de- 
placer le masque 140 en dehors de la position de re- 
couvrement et acceder ainsi a la vis de fixation 1 30 pour 
devisser celle-ci. 

[0069] Lors du retrait du module 100, par translation 
parallelement a I'axe O-O, I'arbre 200 est automatique- 
ment reverrouille dans la position predeterminee initiale 
grace au verrou 410 qui interfere a nouveau avec les 
stries 210 de I'arbre 200 et les ergots 310, 312 de la 
colonne 300. 

[0070] Ainsi, il apparait que la structure proposee 
dans le cadre de la presente invention impose un mon- 
tage et un demontage du module 1 00 dans une position 
unique predeterminee qui coincide de preference a la 
position point milieu. Gette disposition interdit par con- 
sequent tout risque de dephasage angulaire entre le 
module 100, particulierement le contacteur electrique 
rotatif 1 20 et I'arbre 200, que ce soit lors d'une premiere 
monte en usine, lors d'une retouche en usine, ou encore 
lors d'une intervention ulterieure apres vente, pour une 
maintenance. 

[0071] Bien entendu la presente invention n'est pas 
limitee au mode de realisation particulier qui vient d'etre 
decrit, mais s'etend a toutes variantes confomnes a son 
esprit. 



Revendications 

1 . Ensemble pour haut de colonne de direction de ve- 
hicules automobiles, caracterise par le fait qu'il 
comprend : 
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un module (1 00) destine a etre rapporte et fixe 
sur le haut d'une colonne de direction (300), 
comportant differents organes (102, 104, 106, 
108, 120) de comnnande de fonction et/ou de 
nnise en oeuvre de fonction, et un moyen (130, 
1 40, 1 50) apte a verrouillertemporairennent I'un 
au moins de ces organes (120), susceptible de 
rotation autour de I'axe (O-O) de I'arbre de di- 
rection (200), dans une position angulaire de- 
terminee, et 

des nnoyens (41 0) aptes a verrouiller I'arbre de 
direction (200) et la colonne de direction (300) 
dans une position angulaire determinee qui 
coincide avec celle dudit module (100), avant 
mise en place de celui-ci, et a liberer automa- 
tiquement les moyens de verrouillage (41 0) de 
I'arbre (200) par rapport a la colonne (300) lors 
de la mise en place du module (100). 

2. Ensemble selon la revendication 1 , caracterise par 
le fait que les moyens de verrouillage (410), arbre 
(200)/colonne (300) comprennent un verrou (410) 
susceptible de translation entre la colonne (300) et 
I'arbre de direction (200), ledit verrou (410) etant 
sollicite par un moyen elastique (450) vers une po- 
sition de verrouillage dans laquelle il est en prise 
avec la colonne (300) et I'arbre de direction (200), 
pour interdire leur rotation relative, le verrou (410) 
etant adapte pour etre deplace, lors de la mise en 
place du module (100), pour liberer alors I'un au 
moins de la colonne (300) et/ou de I'arbre de direc- 
tion (200) pour autoriser ainsi leur libre rotation re- 
lative. 

3. Ensemble selon I'une des revendications 1 ou 2, ca- 
racterise par le fait que les moyens (130) assurant 
le deverrouillage du module (100) correspondent 
aux moyens (130) assurant la fixation du module 
(100) sur le haut de la colonne de direction (300). 

4. Ensemble selon I'une des revendications 1 a 3, ca- 
racterise par le fait que le module (100) comprend 
les organes de commande et de mise en oeuvre 
(102, 104, 106, 108, 120) assembles sous forme 
d'un ensemble unitaire avec le volant (110). 

5. Ensemble selon la revendication 4, caracterise par 
le fait que le module (100) comporte en outre les 
coquilles d'habillage du module, dans I'ensemble 
unitaire. 

6. Ensemble selon I'une des revendications 1 a 5, ca- 
racterise par le fait que les moyens de verrouillage 
(410), arbre (200)/colonne (300) comprennent un 
verrou (410) liberes par rapport a la colonne (300) 
lors de la mise en place du module (100). 

7. Ensemble selon I'une des revendications 1 a 6, ca- 



racterise par le fait qu'il comprend dans le module 
(100) un contacteur electrique tournant (120) com- 
prenant deux ensembles de boitier (122, 124) sus- 
ceptibles de rotation relative, un element conduc- 
5 teur electrique souple dispose entre les deux en- 

sembles (122, 124), des moyens (130) de fixation 
de I'un des ensembles de boitier (124) sur le haut 
de colonne et des moyens (1 40) formant cache ap- 
tes a interdire I'acces aux moyens de fixation (130), 
10 tant que le contacteur n'est pas place dans une po- 
sition controlee predeterminee, dans lequel les 
moyens formant cache (1 40) comprennent un mas- 
que sollicite vers une position de recouvrement du 
moyen de fixation (1 30), lequel masque (1 40) com- 
15 prend au moins un element de verrouillage (142) 
congu pour venir en appui sur un moyen formant 
ecran (150) lie a un ensemble de boitier (124), tant 
que le contacteur n'est pas dans iadite position con- 
trolee predeterminee pour interdire un deplacement 
20 du masque (140) en dehors de sa position de re- 
couvrement, ledit element de verrouillage (142) 
etant escamotable dans les moyens fomriant ecran 
(150) lorsque le contacteur est au contraire dans 
une position controlee predeterminee pour liberer 
25 le masque (140) et autoriser alors un deplacement 
de celui-ci en dehors de sa position de recouvre- 
ment. 

8. Ensemble selon la revendication 7, caracterise par 
30 le fait que le moyen de fixation comprend au moins 

une vis (1 30) disposee transversalement a I'axe de 
rotation (O-O) du contacteur. 

9. Ensemble selon I'une des revendications 7 ou 8, ca- 
35 racterise par le fait que I'element de verrouillage 

(1 42) est forme d'un doigt de verrouillage apte a pe- 
netrer dans un pergage (152) du moyen formant 
ecran (150) lorsque le contacteur (120) est place 
dans la position controlee predeterminee. 

40 

10. Ensemble selon I'une des revendications 7 a 9, ca- 
racterise par le fait que I'ecran (1 50) est forme d'un 
index ou palette guide a deplacement sur I'ensem- 
ble de boTtier (124), I'index ou palette (150) posse- 
ss dant par ailleurs un pion (156) engage dans une 

gorge spiralee (1 23) de I'ensemble de boitier (1 22). 

1 1 . Ensemble selon I'une des revendications 1 a 1 0, ca- 
racterise par le fait que le module (100) comprend 

50 un volant (110) equipe d'un moyeu (111) muni de 
moyens aptes a etre relies avec liaison d'en train e- 
ment a rotation sur I'extremite de I'arbre (200). 

12. Ensemble selon I'une des revendications 1 a 11 ,ca- 
55 racterise par le fait que le module (1 00) comprend 

un roulement a bille (1 1 6) intercale entre un moyeu 
(1 1 1 ) du volant et un support de commande. 
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